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●完成写真
かんせいしゃしん

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

●スイッチを ON にしたときの動作
ど う さ

 

１．平
たい

らなところに置
お

くと、⾚⾊
あかいろ

キャップが付
つ

いたモーターだけが

回転
かいてん

し、同
おな

じところをゆっくり１ 周
しゅう

します。 

 モーターが回転
かいてん

しているのに前
まえ

に進
すす

まないときは、⾚⾊
あかいろ

キャップ

を確認
かくにん

してみよう。 

 

  

正 ⾯
しょうめん

から⾒
み

た写真
しゃしん 後

うし
ろから⾒

み
た写真

しゃしん
 

（電池
で ん ち

が 新
あたら

しいときの電池
で ん ち

ケースの位置
い ち

） 

⾚⾊
あかいろ

キャップは正 常
せいじょう ⾚⾊

あかいろ
キャップが上

うえ
にズレてしまった 
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２．⾚⾊
あかいろ

キャップが正 常
せいじょう

なのに前
まえ

に進
すす

ま

ないときは、電池
で ん ち

ケースの位置
い ち

を少
すこ

しず

つ⾚⾊
あかいろ

キャップのモーターの⽅
ほう

にずらし

てみよう（⾚⽮印
あかやじるし

）。 

３．同
おな

じところを⾼速
こうそく

で１ 周
しゅう

するとき

は、電池
で ん ち

ケースの位置
い ち

を⿊⾊
くろいろ

キャップの

モ ー タ ー の ⽅
ほう

に ず ら し て み よ う

（⻘⽮印
あおやじるし

）。 

ゆっくり１ 周
しゅう

するように 調 整
ちょうせい

するの

がポイントです。 

 

●ライトをセンサーに近
ちか

づけたときの動作
ど う さ

 

１．⿊⾊
くろいろ

キャップのモーターが回転
かいてん

をはじめます。 

 ⾚⾊
あかいろ

キャップのモーターと⿊⾊
くろいろ

キャップのモーターとがバランス

良
よ

く調 整
ちょうせい

できるとロボットがスムーズにライトの 光
ひかり

に付
つ

いてきま

す。 

２．LED ライトの 光
ひかり

が弱
よわ

くなってきたら電池
で ん ち

を交換
こうかん

して下
くだ

さい。 

 CR2032 というボタン電池
で ん ち

が 2個必要
こ ひ つ よ う

です。百 均
ひゃっきん

で 2個
こ

セットのも

あります。 

後
うし

ろから⾒
み

た写真
しゃしん

 

（電池
で ん ち

が古
ふる

くなってきたときの電池
で ん ち

ケースの位置
い ち

） 
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